Time   AccX AccY AccZ GyroX GyroY GyroZ  Roll      Pitch      Yaw      BaroAlt  Batt     Acc50g   Msg
0.00    -68     51      1004   0          0         1           112       68           -979       -6           4105   102          0      
Время:

Time – Время в секундах и сотых секунд
Ускорение (Для перевода в g делить на 1000):
AccX – Ускорение по оси Х в mg 
AccY – Ускорение по оси Y в mg
AccZ – Ускорение по оси Z в mg (вертикальная ось)
Угловая скорость (Для перевода в °/c делить на 16.4):

GyroX – Угловая скорость по оси X
GyroY – Угловая скорость по оси Y
GyroZ
 – Угловая скорость по оси Z
Положение в пространстве (Для перевода в градусы делить на 10):
Roll –  Положение контроллера по Roll
Pitch – Положение контроллера по Pitch
Yaw – Положение контроллера по Yaw
Высота (Для перевода в метры делить на 10):

BaroAlt – Высота по барометру над точкой старта

Напряжение АКБ (Для перевода в вольты делить на 1000):

Batt - Напряжение АКБ

Ускорение по датчику 50g (Для перевода в g делить на 1000):
Acc50g  – Ускорение по оси Z в mg (вертикальная ось)
Сообщения (маркеры событий):
Msg – Маркеры событий
    0 – Нет событий  

    1 – Старт по ускорении
    2 – Старт по датчику давления
    3 – Окончание работы двигателя по ускорению
    4 – Окончание работы двигателя по таймеру (при старте по барометру)
    5 – Апогей по датчику давления
    6 – Апогей по датчику давления
    7 – Выброс тормозного парашюта
    8 – Выброс основного парашюта по высоте
    9 – Выброс основного парашюта по таймеру

    10 – Приземление по датчику давления
    11 – Приземление по таймеру
    12 – Включен защищенный ключ №1
    13 – Выключен защищенный ключ №1
    14 – Включен защищенный ключ №2
    15 – Включен защищенный ключ №2
    16 – Включен ключ №3
    17 – Выключен ключ №3
    18 – Барометр разблокирован (апогей)
    19 – Барометр разблокирован (парашют)
    20 – Окончание работы двигателя по таймеру (при старте по ускорению)
    21 – Зафиксирован внештатный старт
